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Onemli!
Kapi kontrol sistemini calistirmadan, baglantilarini yapmadan ve baslatmadan dnce gorev tanimini okumalisiniz!
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1. GUVENLIK BILGILERI

BU YONERGELERE UYULMASI KiSILERIN GUVENLIGI iCIN ONEMLIDIR. SU YONERGELERE
ADiKKAT UYULMALIDIR: Glvenlik bilgilerine uyulmamasi sagliga zararli olabilir ve kontrol sistemine
zarar verebilir.

e Kurulum, calistirma ve bakimla ilgili islemler yalnizca kalifiye elemanlarca yapilmahdir.

e Kontrol sistemi sadece gii¢c kaynagi tamamen kapatildiginda acilmalidir.

e Eger yedek ciktilarin potansiyel serbest-kontaklari ya da diger kontak noktalari kontrol sisteminin
kapatilmasindan sonra ya da ana fis takilmamisken hala calisan ya da ana harici glicle veya tehlikeli
bir voltajla calisiyorsa; uygun uyari etiketi koruyucu sistem ambalajinda acgik¢a gérilmelidir.

e Kontrol sistemi asla agikken g¢alistirilmalidir.

e Eger cihazin baglanti kablosu hasar gormisse, tehlikeyi dnlemek icin Uretici ya da onun satis
sonrasi servisi veya kalifiye bir eleman tarafindan degistirilmelidir.

e Guc kaynagini kapattiktan sonra bile 1/2 dakikaya kadar DC-kondansatorii Gzerinde bir miktar
voltajlar bulunmaktadir. Voltaj degerlerinin 1 V DC'nin altina diismesi icin gecen bosalma siiresi
maksimim 1 dakikadir. Bosalma siiresinde dahili kontrol sistem bilesenlerine dokunmak
tehlikelidir.

e Eger 24 V kontrol sistemi kisa devre yaparsa ya da asiri ylklenirse agma gi¢ kaynag DC-
kondansatorleri sarj edildiginde dahi agilmaz.

e Kisa devre ya da asiri yikleme sorunu ortadan kaldiriimadan gii¢ kaynag tinitesini agmak mimkiin
degildir.

e Gug kapatildiktan sonra, glic kaynagina bir kag saniyeligine DC kondansator tarafindan elektrik
saglanir ve glg¢ kaynagi Unitesinin yuklenmesine bagl olarak glg tedariki belirli bir stire devam
eder.

e Kontrol sistemi baglantih bir koruma topraklamasi olmaksizin c¢alistirilmamalidir. Koruma
topraklamasi olmamasi kontrol sistemi gdvdesinin bosaltma kapasitesinden kaynaklanan tehlikeli
voltajlara neden olur.

e Sistem islakken acilmamali veya calistiriimamalidir. Bu durum kontrol sisteminin hasar géormesine
neden olabilir.

e Kontrol sistemi belirlenmis sicaklik alaninin disinda kullanilacaksa, ayarli ve denetlenmis i1sitma
sisteminde kullanilmasi saglanmalidir, boylece glic kaynagi acildiginda ve kontrol sisteminin
calismasi sirasinda belirlenmis ¢alisma sicakligi devam ettirilebilir.

e Tus takimi ya da ekran hasar gérdiglinde kontrol sistemi g¢alistiriimamalidir. Hasarli tus takimlari
ve ekranlar degistirilmelidir. Tus takimina hasar vermemek igin keskin nesnelerle tus takimina
dokunmaktan kaginilmalidir. Tus takimina sadece parmaklarla dokunulmalidir.

e Kontrol sistemi ilk kez c¢alistiriilmadan 6nce priz baglantilarinin ve degerlendirme kartlarinin
(portatif modiller) dogru pozisyonda oldugundan emin olunmahdir. Yanhs vyerlestirilmis
baglantilar izinsiz kartlarin kurulmasinda oldugu gibi kontrol sistemine zarar verebilirler.

e Eger kapt manual modunda calisiyorsa, kapi alaninin operatoér tarafindan gorilebilmesi
saglanmalidir, ¢linkii bu manual modunda glivenlik cubugu ve 1sik bariyerleri gibi gilivenlik
techizatlari etkin degildir.

e Parametre ayarlari ve glvenlik techizatinin c¢alismasi kontrol edilmelidir. Parametrelerin,
koprilerin ve diger isletim elemanlarinin ayarlari kalifiye elemanlarca yapiimalidir.



2. TEKNIK BILGILER

Govde oOlgileri (GxYxD):

Yaklastk 210*260*90 mm (tehlike dur digmesi disinda)

Harici gii¢ kaynagi

380 Vac ¥10%, 50...60 Hz Girisli,

Sigortalar

1 x 20A K-Tipi ve 1x1A K-Tipi

Kontrolor Girisleri

24 VDC 15 mA, maksimum 26VDC / 20mA

< 5 V: pasif lojik 0; > 7 V: aktif > lojik 1
Girisler icin minimum sinyal stresi > 100 ms,
Girislerde Opto kuplor Galvanik yalitim

Giig tiiketimi

Maksimum 8W (Motor olmadan gii¢ kaynagi)

Enerji cikigi

380VAC, 2200W Motor kablosunun maksimum uzunlugu 10m.

Dabhili Gerilim Kaynagi

24V DC 500 mA 12W SMPS

RS485 Ave B

Sadece dijital sinir anahtari igin RS485 seviyesi, 120Q son verir

Guvenlik Zinciri / E-STOP

Kontak yuk kapasitesi: =26 VDC / = 120 mA
Guvenlik zinciri kesintiye ugrarsa sistem galismasini durdurur.

Giivenlik Kenari Girisi

Elektrik Guvenlik Kenari 1.2kQ veya 8.2kQile sonlandiriimistir.
Nominal degeri 11.5V / maksimum 130mA

Elektrik diizenleyicisi gikiglari

Eger ylklemeler agilmissa (diger elektrik diizenleyiciler veya frenler),
bunlar ilgili glirilti onleyici aletlerle donatilmalidir (serbest dénen
diyotlar, varistorler, RC elemanlari)

Fren Rolesi:

220VAC Fren bobini siirer. Kapi hareketi esnasina enerjilenir.

Roleler: Role 1, Role 2

NO/NC Cikisli 5A Roleler. Hata / Kapi Pozisyonu Mesajlari / Lamba
Fonksiyonlariicin programlanabilir.

Fren Direnci Yiki (opsiyonlu):

Maksimum 50W, 0.5 saniye, tekrar orani dakikada 20 sn.

Calisma sicakhgi arahig

-10...+50C ( ¢alisma ), -20...+70C ( depolama)

Havadaki nem

% 95'e kadar yogun degil

Titresim

Disik titresim kurulumu, 6rn. tugla duvar lzerinde.

Koruma sinifi

IP54 (CEE baglantisinin ve damgalama kablosu girisinin yerine
gecerek IP65) Kullanilmayan tim kablo girisleri kapatiimalidir.

Agirlik - Montaj

Yaklasik 2150 gr - Duvara Dik

Ana kablo kurulumu

Ana kablo kurulumu sadece Uretici, satis sonrasi servisi ya da diger
bir kalifiye eleman tarafindan gergeklestirilmelidir.

Malzeme ¢esidi

Motor techizati, harici motor sekline dahil degildir.




Biz glivenlik bilgilerinin tamamen kapsandigini iddia etmiyoruz. Litfen Griinle ilgili daha fazla bilgi almak igin

servis ile iletisime geciniz.

3. KONTROL UNITESININ KURULMASI

DIKKAT: GUVENLIK KURULUM iCIN ONEMLI BILGI.
TUM TALIMATLARA UYUNUZ, YANLIS KURULUM CiDDi YARALANMALARA NEDEN OLABILIR.

A UYARI

emin olmak i¢in kontrol edilmelidir.
Kontrol sisteminin icindeki hasarlar kontrol sisteminde 6nemli endirekt zararlara ve kullanicinin yaralanma riskine

neden olur.

Min. 100mm

Min. 100mm

¥

Sekil 1: Kontrol sisteminin kurulumu

300

Ca. 1300

Sekil 2: Delme panosu Elektrik Baglantisi

A DiKKAT

edilmelidir.

Kontrol sisteminin kurulumu sirasinda, sistem ana elektrik sebekesine bagli olmamalidir.

Kurulumdan 6nce, kontrol Ginitesinin tasima veya baska tirli bir hasari olup olmadigindan

Elektronik parcalara, ozellikle de islemci akiminin bilesenlerine,
dokunmak yasaktir. Elektronik bilesenler elektrostatik bosaltimla zarar
gorebilir veya tahrip edilebilir.

Kaplama kapagl acilmadan once, kapagin lzerinde kaplamanin igine
disebilecek delme dolgularin olmadigindan emin olunmalidir.

Sistem kurulum sirasinda ana elektrik sebekesine bagh olmamalidir.

Kullanilmayan kablo girisleri, kaplamanin IP54 koruma sinifini garanti
etmek icin uygun aletler kullanilarak mihtrlenmelidir.

Kablo girisleri hi¢ bir mekanik ylklemeye o0zellikle de gerilim
yliklemesine-maruz kalmamalidir.

Acik kontrol sistemi (izerinde baglanti, deneme ve bakim gerilim
baglantisi  yapilmadan gerceklestirilmelidir. Givenlik  bilgilerinde
belirtilen hususlara dikkat edilmelidir.

Kontrol sistemin kapatilmasindan itibaren 2 dakikaya kadar tehlikeli
voltaj bulunmaktadir.

Elektronik bilesenlere dokunmak kalan voltaj nedeniyle tehlikelidir.

Kontrol sistemi gbvde kapagi acikken galistiriimamalidir.

Elektrik tesisati tamamlandiktan sonra sistem ilk kez acildiginda, kontrol ve motor Uzerindeki
tim motor baglantilarinin sikilastirildigi ve motorun dogru sekilde agilip acilmadigi kontrol

Nominal voltajda kontrol sistemine baglanacak tiim bilesenler icin en az bir ek yalitimi tavsiye ediyoruz.



Cok yuksek elektrostatik sarjlar 6zellikle hizl ¢alisan plastik kapilarda kullanilmaktadir. Bu voltaj bosalimi nedeniyle
kontrol sisteminde hasar meydana gelebilir. Bu nedenle elektrostatik sarji 6nlemek icin uygun karsi onlemler
alinmaldir.

4. ELEKTRIKSEL BAGLANTISI

KR380 kontrol (initesi; harici olarak 380Vac, 50Hz ii¢ fazli sebeke lizerinden beslenmektedir. Ucg faz ve nétr girisi
besleme kablosu pano disarisindan alinmaktadir. 380Vac, 50/60Hz sebeke frekansina uyumludur. KR380 besleme
gl girislerine g faz, notr ve toprak uglari uygun olarak baglanmalidir. Elektrik sebekesi prizi gorilebilir olmal ve
kontrol sisteminden giris yapilabilmelidir. Kontrol Kartinin kullandigi DC besleme harici SMPS Uzerinden kart
Uzerinde devreye verilmistir.

5. MOTOR BAGLANTISI

Kontrol Unitesi elektronik pozisyon enkoderli veya mekanik limit sinir anahtarli 380V Asenkron motorlar igin
Uretilmistir. Motor baglantisi pano icerisine alinan motor kablo uglarinin uygun sokete baglanmasi ile yapilir. Motor
uglarinin faz sirasi nemlidir. Ters baglanti yapilirsa motor hareket yonii degisecektir. ilk teknik servis kurulumunda
gecerli baglanti yonu iceriden degistirilmemelidir. Motor kablosu 380V ile 20A tasiyacak kapasitede minimum 2,5
mm? ekranl kablo olmalidir.

Kontrol Unitesi PVC sistemlerde kullaniyor ise motor manyetik réle uglari fren rélesine baglantisinin yapilmasi
unutulmamahdir.

6. TUS TAKIMI GENEL CALISTIRMA

Tus takiminda (i¢ adet buton mevcuttur. Farkli mentlerde farkh gérevler Ustlenmislerdir. Genel olarak YUKARLI,
ASAGI ve STOP butonlari kumandanin kontroliinii saglamaktadir.

Otomatik modda iken STOP Butonu (kisa) basilirsa motor hareketini durdurma amagli,
(uzun) basilirsa ayarlar menusine gegis icin kullanilir. STOP butonuna meniiler igerisinde
(kisa) basilirsa ilgili men i¢in alt meniilere giris, (uzun) basislarda bir Gst meniilere gegis ve
DUR ayarlarin kayitlanmasi saglanir. Alt menilerden bir st mentye gegis icinde STOP (uzun)
butonu kullanihr.

YUKARI

ASAGI

Otomatik modda ve manual modlarda ASAGI ve YUKARI butonlari motor hareketlerini ilgili
yonleri dogrultusunda baslatma amaciyla kullanilir.

Mendliler icerisinde ise mendler arasi gecis ve deger atamalarinda arttiririm ve azalim amaciyla kullanilir.

6. MENULER

Otomatik mod ekraninda iken aynianda STOP ve YUKARI butonuna (uzun) basilarak ayarlar menilerine gegis yapilr.
Ayarlar menistine gecilmeden énce PASSWORD ekrani gorilir.

FPESSHORD

4 4 4 4

Kullanici YUKARI ve ASAGI tuslarini kullanarak sifre sayi basamaklarini artirir ve azaltir, onaylamak istedigi basamak
sayisina ulastiginda STOP (kisa) tusuyla onaylayarak diger basamak alanina geger.



Benzer bicimde dort basamak ayari onandiktan sonra sifre dogru ise ekranda dogrulanma yazisi goriilerek meniilere
gecis saglanir. Sifre 2013 sayisidir.

PASSWORD sorgulama ekraninda iken ve ya meniler boliminde iken STOP butonuna (uzun) basilirsa otomatik
mod ekranina geri dondlir.

6.1. SAYICI/COUNTER

Kapinin kurulumundan itibaren otomatik mod ¢alismada kag kere agilip kapandigini gosterir. STOP butona (uzun)
basilarak ana meni ekranina donilir.

1, H]:ILE‘IH E;Iiltl'lIEI Sistemin ilk kurulumundan itibaren kapinin agilma sayisini
‘_'44__'; gostermektedir.

6.2. OPERASYON MODU/OPERATION MODE

e OTOMATIK/AUTOMATIC
2o CALISMA MODLU MANUAL

AYAERE] MANUAL LiMiTSiZ/MANUAL UNLIMITED
TEST

Kapinin g¢alisma modunun belirlendigi mentdir. Normalde kapi otomatik modunda (st ve alt sinirlari arasinda
calismaya ayarlanmistir. Kapi sistemi icin Calisma Modu Ayari menisiinden Otomatik/ Manual / Manual Limitli /
Test olmak lizere dért farkli mod segimi sunulur. YUKARI/ASAGI butonlari ile bu modlardan biri STOP butona uzun
basildiginda modu belirlenmis olur ve o moda gecer. Kapi ¢alismasinin modu degistirilmis olur.

5 |"':1i'||_ I ::;MI:I I'Ti'l[:il | OTOMATIK/AUTOMATIC modunda yukari acilis ve asagi inisin otomatik
== _J-ITI-I[.:"-_-iTiI_:-- s olarak g¢alismasi saglanir. Ayni zamanda bu modda kapinin otomatik
e h- kapanis zamani ayarlanabilir.

2 |"':ji'||_ I [:;Hlil Hﬂ[ﬂ | MANUAL modunda kapi yukari ve asaglya tanimlanan limitleri arasinda
S22 HHF‘" IEL = = hareketi manual olarak kontrol edilebilir. ASAGI ve YUKARI butonlara
= basildigi siirlice kapi inis veya cikisi gerceklestirmektedir.

MANUAL LiMITSiZ/MANUAL UNLIMITED modunda ise kapinin
-}_-1 |:HLIE=HH HE'I:‘I.E hareketi pozisyon limitlerine sinirlamaksizin inis ¢ikisini ASAGI ve
HHHI iEL L I !.11 I -!-,:; I - YUKARI butonlara basil tutularak hareket ettirilebilir. TEST modunda

s st frlle ise kapi Bekleme Siiresi menisinden belirlenen (sn) beklemeleri ile

surekli agihp kapanir.

= = -t . Test modunda ayarlanan otomatik kapanma zamanina gére kapi
L I-:HL I E:;HH I.’TU[:'I_E otomatik inis ve cikis yapar. STOP butonuna basilinca test otomatik inis
TEE;T cikis islevi durur.




6.3. KAPI EGiTiMi AYARI/LEARNING MODE

YUKARI

S« FAPI EG1TiM1

DUR BYERI
ASAGI

Kapi Egitimi Ayari menisU kapinin otomatik olarak gergeklestirecegi hareketin alt ve st
sinir degerlerini belirleyerek hafizaya alan boélimdur.

Panoya elektrik verildiginde elektronik enkoder kullanimi durumunda ilk degerler UST LIMIT ve ALT LiMIT rastgele
olarak atanmistir. Bu ilk atanan degerlerin yeni kapi kurulumunda degistirilmesi gerekmektedir. Bunun igin STOP ve
YUKARI butonuna ayni anda (uzun) basilarak ayarlar mentstine gegilerek yukari/asagi butonlar yardimiyla Kapi
Egitimi Ayari menisi bulunur. Bu menl ekranda iken STOP butonuna (kisa) basilmasi ile meni igindeki
pozisyonlama sistemine girilir.

Bu menlde ilk kurulum asamasinda kapinin alt ve st limitleri ayarlanmaktadir. Bu meniye girildiginde sistem ilk
once kapinin alt pozisyonuna getirilmesini istemektedir.

Ogrenme modunda, YUKARI veya ASAGI tusuna basili tutularak kapinin kontrollii hareketi gerceklestirilir. Kapi
hareketi ilk olarak motorun asagida kapanis noktasi alt sinir noktasinin belirlenmesi igin yapilir.

ASAGI ve YUKARI butonlarina basili tutularak hareket ettirilen Kapi istenilen alt pozisyona getirildiginde STOP
tusuna uzun basilarak bu limit kaydedilir. Daha sonra sistem otomatik olarak Ust limitin girilmesini ister.

ST £ i H o o .
I"-.HF I I I HLT Istenilen alt sinir noktasina getirilen kapinin bulundugu pozisyon STOP

f - o tusuna (uzun) basilarak hafizaya kaydedilir. Bu islem sonucu ekranin
| g
L]'HJ'TE I:ET]'E']'H ikinci satirinda ALT LIMIT OK/DOWN COMPLETED ibaresi gorulir.

I_:-';-_'-IF-I*.I.' | I':;T Bu asamada ekran ilk satirinda UST SINIR/UP LIMIT noktasini sorar. Bu

: bt - R s asamadan sonra yine yukari/asagi tuslarina basilmak suretiyle kapinin
L C Hl TE IJET 1 F 1 H durmasinin istenildigi Gst sinir noktasina hareketi saglanir.

istenilen Ust sinir noktasina gelindiginde STOP tusuna (uzun) basilarak kapinin bulundugu pozisyon LIMITLER
OK/LEARN COMPLETED yazisinin ekranda gorilmesi ile Ust sinir olarak hafizaya alinarak otomatik moda gecis
saglanir.

Bu gegis asamasinda kapi son olarak iist sinir noktasinda kaldigindan ASAGI tusuna (kisa) basilmasi suretiyle alt sinir
noktasina dogru kapi otomatik hareketine baslar. Otomatik mod calismasinda hareket araligi alt sinir ve Ust sinirlar

arasinda olacaktir.

Yine ASAGI ve YUKARI tuslara basiimak suretiyle istenilen (st limite gelindiginde STOP butonuna uzun basilarak tist
limitte kaydedilir. Sistem kayitlar tamamlandiktan sonra Otomatik olarak ana meniye gecis yapar.

6.4. LIMIT HASSAS POZiSYON AYARI/ LIMIT POSITION FINE TUNINING

istenilen Gst ve alt limitler daha hassas ayarlamak istendigi takdirde bu menii kullaniimaktadir. Meniiniin igerisinde
Ust Limit Hassas Ayar ve Alt Limit Hassas Ayari olmak tizere iki secenek vardir.



Hassas ayar icin girilen degerler +100 ve -100 birim araliginda degistirilebilir. Pozitif degerler limitleri daha Uste eksi
degerler ise daha asaglya cekmektedir.

6.4.1. USTLIMIT INCE AYAR/OPEN POSITION FINE TUNINING

OGRENME MODU/LEARNING MOD esnasinda egitilen tst pozisyonda hassas degisimler yapilacak ise bu meniden
Uist pozisyon degeri hassas olarak YUKARI/ASAGI butonlarina (kisa-kisa) basilarak degistirilebilir. Deger STOP
(butona) uzun basiimasi ile kaydedilmis olur.

6.4.2. ALTLIMIT INCE AYAR/CLOSE POSITION FINE TUNINING

OGRENME MODU/LEARNING MOD esnasinda egitilen alt pozisyonda hassas degisimler yapilacak ise bu meniiden
list pozisyon degeri hassas olarak YUKARI/ASAGI butonlarina (kisa-kisa) degistirilebilir. Deger STOP (butona) uzun
basilmasi ile kaydedilmis olur ve Ana meniilere dondlir.

4, LiMiT HASSAS

POZ1SYOM AYARL

istenilen Gst ve alt limitler daha hassas ayarlamak istendigi takdirde bu menii kullanilmaktadir. Meniiniin igerisinde
Ust Limit Hassas Ayar ve Alt Limit Hassas Ayari olmak tizere iki secenek vardir.

LRIE 2 LlHlT

Hassas ayar icin girilen degerler +100 ve -100 araliginda degistirilebilir. Pozitif degerler limitleri daha Uste eksi
degerler ise daha asaglya cekmektedir.

1. ALT LiMaT
451

6.5. RAMPA AYARI

F‘HHF‘H Rampa ayari KR380 kontrol tnitesinde aktif degildir.
HYART

6.6. HIZ AYARI

Hiz ayari KR380 kontrol tinitesinde aktif degildir.




6.7. TORKAYARI

Tork ayari KR380 kontrol tinitesinde aktif degildir.

6.8. MOTOR BiLGi GiRiSi

MUTUR Bilisl

- gy g Motor Bilgi Girisi ayari KR380 kontrol Ginitesinde aktif degildir.
FiF151 gl Girisi ay g

6.9. EKRAN AYARI

EKRAN
FHYTRRT

Sistem ekrani Ug¢ farkh duruma gore ayarlanabilmektedir. Normal durumda ekranda kapinin ¢alisma modu ile ilgili
sozsel bilgiler gosterilir.

FAF L

KAPATILDI

Test ekraninda ise enkoder verisi gosterilmektedir. Bu ekran servis durumunda kullanilabilir.

Folle

Test2 ekraninda ise motor akimlari, hat voltaji, enkoder verisi, ylik direnci akimi, motor frekansi bilgileri
gosterilmektedir. Bu ekran servis durumunda kullanilabilir.

EFFEAN

TESTZ

10



6.10. OTOMATIK iNiS SURESI AYARI/ WAITING TIME (Sn)

16, GTOMATIE 1H1%

SURESL AYRRI

Bekleme menusinde kapinin otomatik modayken agildiginda yukarida kalma siiresinin (sn) belirlendigi yerdir.
Minimum 2 saniyedir. Streyi kapatmak icin degeri KAPALI yazana kadar azaltilmalidir. Ayni zamanda bu meni test
modunda iken kapinin inig ve gikis tetigi stiresini ayarlar.

iMi5 ZAMANI
KAPALI

Bekleme Siiresi meniisiindeyken YUKARI butonuna (kisa-kisa) basilarak bu deger azaltilabildigi gibi, ASAGI
butonuna (kisa-kisa) basarak ta bu deger azaltilabilmektedir. Yukari ve asagi tuslari bu ekranda artirma ve azaltma
olarak gorev yaparken, STOP butonu (uzun) basiimasi ana meniye dontsi saglar.

6.11. DiL SECiMi/LANGUAGE (ENGLISH / TURKISH)

Lkl | | 3L
SEC1M1

Bu meniide Tiirkge ve ingilizce olmak izere iki farkl dil secimi yapilabilir. Ekran bilgilerinin yazdirilacagi dil olarak,
iNGILiZCE/TURKCE dil seceneklerinden YUKARI ve ASAGI butonlariyla biri segilir ve STOP butona (uzun) basilarak
dil kaydedilerek ana meni ekranina dondlir.

LAHGLIAGE
EMGLISH

6.12. MOTOR YONU/MOTOR DIRECTION

12, POTOR YUHU
AYAR]

Bu mendi iginde iki farkli menid bulunmaktadir.

MUTUR YONL MUTUR YUNL

MORMAL TERS

11



Motor Yonii menisiinden motor fazlari ters oldugu durumda yani motor kutu Uzerindeki butonlara gore ters
hareket ediyorsa ayarlanmalidir. Standart hali “Normal” atanmustir.

Motor baglantisi yapilirken motor normal olarak gévdesi asagida olacak sekilde baglanmayip ters yéne dogru
cevrilerek sabitlenecek ise bu meniiden motor sabitleme yoni belirlenir. YUKARI butonuna basilinca TERS yonde,
ASAGI butonuna basilinca NORMAL yénde baglandigi belirtilir. Deger STOP butona (uzun) basiimasi ile kaydedilmis
olur.

EMECODER

YOMU

Enkoder Yonii menUsiinden ise motor kapiya ters yonden takildiysa degistirilmesi gereken bir ayardir. Standart hali
“Normal” olarak atanmistir.

ENKLDER YUHU EMELDER YUNU
MORMAL TERS

6.13. SISTEM AYARLARI/SYSTEM SETTINGS

Bu mendi icinden sistem ayarlari yapilabilmektedir.

1 GECMLIS HATH Gegmis Hata Listesi menusiinden kontrol Unitenin son olusan hata
1_ I .:-Tﬁfg-i kodlari kaydina ulasilabilmektedir.
b | i |

H T ALT Guvenlik menisinden Alt glivenlik igin kullanilan sensér tipinin
=L s Fotosel, OSE veya kapali (Kullanilmiyor) olarak tercihleri
GUUEML 1K . .

yapilabilmektedir.

ALT GUVENL 1k

ey =i Alt Guvenlik sistemi kullanimi pasif hale getirilmektedir.
kAPAL T P :

12



Alt Guvenlik sistemi olarak Fotosel segilmektedir.

ALT GULENL 1k
FOTOCELL

ALT GUUENL 1K

I"'[L:-E Alt Guvenlik sistemi olarak OSE Isik Hapishanesi segilmektedir.
8 P |

Guvenlik Seviye Ayar mentsiinden Guvenlik Seviyesi tipi Fotosel veya OSE olarak segilebilmektedir.

S.BUVEHL 1K SEVLY
ATRRT

GUVENLIKE SEM1Y GUUENL ik SEVIY
FOTOCELL (2

OSE SAFETY EDGE giivenlik sisteminin aktif edilmesi isteniyorsa bu meniiden AKTiF/ON durumuna alinarak STOP
butona uzun basilmasi ile OSE devreye girmis olur. Kapatilmak istenirse de ayni meniiden PASIF/OFF yapilarak STOP
butona (uzun) basilr.

4, LiMiT SEHSOR
AYART

Limit Sensér Ayari menisii pozisyonlama icin kullanilacak sensér tipi belirlenebilmektedir. Dijital konum
enkoderinin modelinin tercihi de yapilabilmektedir. Menliden Kostal, GFA marka elektronik pozisyon enkoderlerini
secilebilmesinin yaninda sistemim mekanik limit switch ile ¢alistiriimasi da tercih edilebilmektedir.

LiMiT SENSUR

I":':[E;T!:IL Limit sensor olarak Kostal marka dijital enkoder secilmektedir.

LiM1T SEMSUR

EFH Limit sensor olarak GFA marka dijital enkoder segilmektedir.

13



Limit sensor olarak mekanik limit switch tercihi yapilmaktadir.

LiM1T SEMSUR

MEFAM1E ShiiTCH

Sistemde bagh olan fotosel ve OSE gilivenlik korumalarinin kapi kapaniyorken aktif hale getirme pozisyonu
degistirilebilmektedir. ilgili pozisyon sayisi degistirilerek sensérlerin aktif hale gelecegi pozisyon
degistirilebilmektedir.

GUUEML1E SEULY
FOTOCELL 328

GUVEML1E. SEVIYE

3l EML L,
0SE 5@

Yangin Alarm Sistemi Ayari meniisii ile Kontrol Unitesi, kurulu oldugu bina igerisinde yer alan Yangin ihbar hattindan
bilgi alabilecegi girisi aktif hale getirebilmektedir.

s THMEZIN ALAEM
S1STEM1I AYRRI

Yangin Alarmi Agik veya Kapali secilip STOP butonu ile kayit edildiginde kartin Yangin Alarm girisi aktif /pasif hale
getirilebilmektedir.

THMGEIN RALARKMI
HCTE

THAMGIN ALAKMI

KAPAL

6.14. ROLE AYARLARI/RELAY SETTINGS

14, FOLE

FPROGREAMI

Sistem Uzerinde iki adet programlanabilir réle bulunmaktadir. Bu meniiden bu rdélelerin ¢alisma durumlari
programlanabilmektedir.

Role Ayarlari menisu igerisinde Kontrol kartinin sahip oldugu programlanabilir iki adet rdlenin ayarlari
yapilmaktadir.

Bu mendi icerisinde Role 1 ve Role 2 calisma ayarlarini iceren her bir rélenin kapinin hangi hareketini yapiyorken
saglamasi gereken gorevler atanir. Kapali segilmesi ile Role devre disi birakilir.

Normalde Acik segimi ile réle kapinin belirlenen durumunda Normalde Agik Kontak olur, Normalde Kapali segimi ile
réle kapinin belirlenen durumunda Normalde Kapal kontak olur, Role Toggle secimi ile de kapinin belirlenen
durumlarinda role zaman aralikli a¢c-kapa islemi yapar. Role Flash/Relay Toogle calisma modu segilirse A¢ kapa
zaman aralig1 da istendiginde Réle ag¢-kapa islemini siirekli tekrarlar.

14



ROLE CALISMA MODLARI

o PASIF/OFF

o NORMALDE AGIK / NORMALLY OPEN

o  NORMALDE KAPALI / NORMALLY CLOSED
o FLASH/RELAY TOGGLE

EDLE‘l Pt
FPRS1F

RULE 1 MOD RULE 1 MuD

HORMALDE ACIE MORMALDE KAPALI

RULE 1 MUD RULE 1 FLASH
FLASH B, 23 =h

Roleler icin; Mod ayarinda Pasif, Normalde Kapali, Normalde Agik ve Flash modlari olmak tizere dért modu vardir.
Role ayar menisinde role ¢calisma tipi segilmesi ile sistem réle ¢alisma fonksiyonlarini kapinin hangi durumlarinda
gerceklestirmesini ekranda se¢im yapilmak lizere alt meniye aktarir.

RLLE ROLE 2 MoD
AYART PRS1F

RUOLE 2 NMOD ROLE 2 MOD
HOREMALDE ACIkE MOREMALDE KaPalLl

RULE 2 FMUD RULE 2 FLASH
FLASH F

Buradan kullanici rélenin kapinin hangi durumu icin ¢calisma yapmasini belirler. Kapi kapali/ kapi acik/ kapi acilirken/
kapi kapanirken/ kapi dururken/ kapi calisirken / hata durumunda modlarindan biri secilerek goérev tanimi
tamamlanmis olur.

Konum ayari lizerinden ise rélenin Mod ayari lizerinden segilen aktivitenin hangi konumda yapacagi secilmektedir.
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ROLE AKTIiF EDILME MODLARI

KAPI KAPALI/DOOR CLOSED

KAPI ACIK/DOOR OPEN

KAPI ACILIRKEN/DOOR OPENING
KAPI KAPANIRKEN/DOOR CLOSING
KAPI DURURKEN/DOOR STOPED
KAPI CALISIRKEN/DOOR MOVING
HATA DURUMUNDA/DOOR ERROR

ROLEL KONUM
KAFT  KAPALL

RULET KLMUM
KAFI  ACILIEKEM

ROLE1 KONUM
kAFPD  DURUREEN

RULEL KLHUM
HaTa DURLMUNHDA

FLIMLIM

RYART

FOLEL1 KORUM
KAFT  ACTE

RULEL KLNUM
KAFI EAFANIEKEN

RULE]T FLHUM
KAFPI CALISIREKEN

ROLEZ KOHUM
KAFT  KAPALI

RULEZ KLUHUM
KAFPI  ACILIEKEN

RULES KUNUM
KAFD  ACIE

RULEZ KLNUM
KAFI KAFANIEKEN

16



RULEZ KLNUM RULEZ FUMUM
LAFT  DURLEKEN KAPI CALISIEKEN

RULEZ FLHLUM
HATA DURUMUHDA

6.15. SISTEM SIFIRLAMA/SYSTEM RESET

19e | SIwiEN
RESET

Bu meniiden girilen 6zel bir kod ile sistem ilk program ytklendigi duruma doéner. Bu islevden sonra tiim ayar bilgileri
fabrika ayarlarina déner ve kapi ayarlari yeniden yapiimadir.

EMIN MiZiHY EMiM MiSiMH?
~ELET HAY IR EVET  -XHAYIE

Sistem Reset mendistine girildiginde Yukari ve Asagi ok tuslari ile Evet-Hayir secenekleri degistirilebilmektedir. EVET
secilip STOP tusu ile onay verildiginde Sistem Onay sifresi istemektedir. Sifre girisi butonlar yardimiyla yapilarak
dogru sifre giriminde sistemin resetlenmesi saglanir.

7. DIGER BAGLANTILAR

7.1. Fren devresi baglantisi

Fren Devresi motor miline bagl elektromekanik bir fren sistemidir. 220Vac besleme ile galismaktadir. Karta fren
soketi ile takilmaktadir.

Fren devresi baglanti uglarinin baglanmamasi durumunda kumanda karti Gzerinde ¢ok 6nemli hasarlar meydana
geleceginden dikkatlice baglantisinin dogrulugu kontrol edilmelidir.

7.2. Acil Stop Butonu/Emergency Button

Kontrol panosu lzerinde bulunan acil stop butonuna basildiginda motor ¢alismasi durdurur. Motor ve Frene giden
beslemeleri donanimsal olarak iptal eder.

17



7.3. Dijital sinir anahtari baglantisi

RS 485-B
Emargancy
stop chain

2av
emargancy
stop chain

RS 485-4

kullanilabilir.

Motor rediktori Gzerine sabitlenmis dijital sinir anahtarinin gikislari kontrol panosunda kablo sirasinda monte
edilmelidir. Kablo siralamasi soldan saga dogru 6—-4—2-3 olarak X10 numarali sokete +15 — A — B — GND uglarina
verilen sirasinda takilmalidir.

Baglanti Hizi: 9600 bps, Baglanti Protokoli: RS—-485

ONEMLI

A UYARI

ONEMLI

Kontrol sistemini calistirmadan dnce elektrik baglantisini yeniden kontrol ediniz. Cihaz yanlis
baglantilar nedeniyle hasar gorebilir.

Kapinin istenmeyen sekilde calismasini énlemek icin, dijital sinir anahtari ayarlarini ACIiL

DURUM DUR diigmesi basildiginda ya da kontrol sistemi kapatildiginda yapiniz.

Eger hicbir glvenlik sistemi bagh degilse, kapinin otomatik olarak kapanmasi mimkin
degildir.

7.4. Mekanik sinir anahtari baglantisi

LMT ALT
———— LMT UST
+24V

Sistem Ayari mendstinden Limit Sensor alt mendstine ulasilarak kullanilacak pozisyon sensoéri Limit Switch anahtari
olarak secildiginde karta baglantisi yapilacak ise X6 soketinde LMP UP, LMT DOWN ve COM uglari kullanilarak limit
anahtari baglanabilmektedir.
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7.5. Isik Bariyeri (Fotosel)

Istk bariyeri sistemi alici ve verici Unitesinden olusmakta ve besleme girisleri kart Uzerinden
saglanmaktadir. Sadece alicinin sinyali kumanda panosuna alinmaktadir. Isik bariyeri kapinin sadece asagi
hareketinde etkin olmaktadir. Bir cisim ile karsilastiginda asagi inis hareketini durdurarak manual moda

gecmesi saglanmistir.

GND-l_
|_L |
+24 I_

Sekil 6: Isik Bariyeri baglantisi

7.6. Alt Giivenlik Bariyeri OSE)

PVC perde alt kenarlarin insanlar icin tehlike olusturdugu yerlerde gilivenlik kenarlari kullanilir. Tehlikeli
alanlar igi bos kauguk profillerle korunmaktadir. Bir kisi veya nesne onlara dokunur dokunmaz, algilama
profili deforme olur ve potansiyel olarak tehlikeli hareket durur.

Sekil 7: OSE baglantisi
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KR380 Kontrol Unitesi Test Standartlar1 Uyumlulugu

2014/30/EU EN 61000-6-1, EN 61000-6-3, 2014/35/EU EN 60335-1, 2006/42/EC EN ISO 12100:2010

—

=

RESULT
APPLIED STANDART /
UYGULANAN STANDART APPLIED EXPERIMENTS / UYGULANAN DENEYLER sofzug
EN 61000-6-1:2007 Electrostatic Discharge Test (ESD) / Elektrostatik Bogalma
EN 61000-4-2:2009 Testi PASS/GEQT’
EN 61000-6-3:2007/A1:2011/AC:2012 | Radiated Emission Test/ Yayiim Bozulmasi Testi PASS/GECTI
EN 61000-6-3:2007/A1:2011/AC:2012 | Conducted Emission Testi / iletim Bozulmasi Testi PASS/GECTI

Deney Standardlan
Test Standards
(TS / EN / IEC)

EMC Deneyleri
EMC Tests

1 - Elektrostatik Bosalma Bagisiklik Deneyi
(Electrostatic Discharge Immunity Test)

61000-4-2

(Surge Immunity Test)

2 - Ani Yiikselmelere Kars: Bagisiklik Deneyi

61000-4-5

Bagisiklhik Deneyi

Fields)

3 - RF Alanlar Tarafindan Endiiklenen,Iletilen Bozulmalara Karsi

(Immunity to Conducted Disturbances Induced by Radio Frequency

61000-4-6

Deneyi

4 - Isiyan, Radyo Frekans, Elektromanyetik Alan Bagisikhik

(Radiated, Radio Frequency, Electromagnetic Field Immunity Test)

61000-4-3

5 - Elektriksel Hizli Gecgici Rejim / Patlama Bagisiklik Deneyi
(Electrical Fast Transient / Burst Immunity Test)

61000-4-4

Bagisiklhik Deneyi

Test)

6 - Gerilim Cukurlar, Kisa Kesintiler ve Gerilim Degismeleri

(Voltage Dips, Short Interruptions and Voltage Variations Immunity

61000-4-11
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8. KONTROL UNITESi SOKET GIiRISLERI
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8.1. ALT GIiRiS SOKETLERI

N

L1 _ UC FAZLI SEBEKE R FAZI BESLEME HATTI
L2 UC FAZLI SEBEKE S FAZI BESLEME HATTI
L3 T UC FAZLI SEBEKE T FAZI BESLEME HATTI
M1 MOTOR ASENKRON MOTOR U FAZ CIKISI

M2 MOTOR ASENKRON MOTOR V FAZ CIKISI

M3 MOTOR ASENKRON MOTOR W FAZ CIKISI

1 BRAKE

2 BRAKE MOTOR FRENI ROLE CIKISI

1 PE TOPRAK KORUMASI

2 PE TOPRAK KORUMASI

1 RELAY 1 ROLE 1 NORMALDE ACIK UCU

2 RELAY 1 ROLE 1 NORMALDE KAPALI UCU

3 RELAY 2 ROLE 2 NORMALDE ACIK UCU

4 RELAY 2 ROLE 2 NORMALDE KAPALI UCU




8.2. SAG GIRiS SOKETLERI

OP/CL HARICi ACKAPA BUTONU HARICi AC KAPA BUTONU
DOWN HARICi ASAGI BUTONU HARICi ASAGI BUTONU

STOP HARICi DUR BUTONU HARICI DUR BUTONU

up HARICI YUKARI BUTONU HARICI YUKARI BUTONU

COM 24V HARICi BUTON ORTAK DONUS UCU
15V 15V OSE +15V BESLEMESi

S OSE OSE SINYAL GIRISi

24V 24V

S FOTOCELL FOTOCEL SINYAL GiRisi

GND GND FOTOSEL BESLEME GND

com LIMIT SWITCH ORTAK UCU LIMIT SWITCH ORTAK UCU
LMT DWN LMT DWN ALT LIMIT ANAHTARI

CoM LIMIT SWITCH ORTAK UCU LIMIT SWITCH ORTAK UCU
LMP UP LMP UP UST LIMIT ANAHTARI

B ENKODER_B POZISYON ENKODERI RS—485 B
A ENKODER_A POZISYON ENKODERI RS—485-A
15V ENKODER_15V POZiSYON ENKODERI +15V BESLEME
EMC2 EMERGENCY/SC ACIL BUTON DONUSU

EMC1 EMERGENCY/SC ACIL BUTON DONUS GiRisi
EMC1 SC/ EMERGENCY KD (Kisa Devre Edilmeli)

EMC1 SC/ EMERGENCY KD (Kisa Devre Edilmeli)
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9. GARANTI KAPSAMI SARTLARI

Almis oldugunuz Griint kullanmadan 6nce (deneme amacli kullanilabilir ancak orijinalligi bozulmamalidir) tahrip
edilmeden/bozmadan teslim tarihinden itibaren yedi (7) giinlik siire iceresinde teslim aldiginiz sekilde Grind, Griin
faturasini ve iade sebebini iceren bir dilekge ile iade edebilirsiniz.

Sevkiyat sirasinda zarar gordigiini duslindiigliniz paketleri teslim aldiginiz kargo yetkilisi 6niinde a¢ip kontrol
ediniz. Eger Uriinde herhangi bir zarar var ise kargo firmasina tutanak tutularak triini teslim almayiniz. Uriin teslim
alindiktan sonra kargo firmasinin gérevini tam olarak yerine getirdigini kabul etmis oldugunuzu unutmayin.

Orijinal ambalaji zarar gorms, tahrip edilmis vesaire sekildeki trinlerin iadesi kabul edilemez.

Misteri Urind, kendisine teslim edildigi andaki durumu ile geri vermekle ve kullanim s6z konusu ise kullanma
dolayisiyla malin ticari degerindeki kaybi tazminle ytukimladir.

Uretici, Giriinde ve ambalajinda herhangi bir acilma, bozulma, kirilma, tahrip, yirtiima, kullaniima durumlari tespit
ettigi hallerde ve iriinliin musteriye teslim edildigi andaki hali iade edilmemesi halinde Urini iade almayacak ve
bedelini iade etmeyecektir.

Urliniin miisteriye ulastiktan sonra ¢ikabilecek arizalar icin, tretici firmanin yetkili servislerine basvurulmalidir.

Malin garanti sliresi icerisinde arizalanmasi durumunda, tamirde gecen siire garanti sliresine eklenir. Malin tamir
siresi en fazla 7 is glintdr.

Servis i¢in gelen cihazlarin geldigi tarihten itibaren 3 ay siiresi icinde gonderilen cihazlarin teslim alinmamasi
durumunda Uretici, cihazlar icin sorumluluk kabul etmemektedir.

Malin garanti siiresi icerisinde, gerek malzeme ve iscilik, gerekse montaj hatalarindan dolayi arizalanmasi halinde
iscilik masrafi, degistirilen parca bedeli ya da baska herhangi bir ad altinda higbir Uicret talep etmeksizin tamiri

yapilacaktir.

Malin kullanma kilavuzunda yer alan hususlara aykiri kullanilmasindan ve kullanici hatalarindan kaynaklanan arizalar
garanti kapsami disindadir.
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